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Работа посвящена исследованию устойчивости процесса выполнения производственного плана, который рассматривается в особом 

пространстве состояний. Формулируются определения устойчивого процесса и теоремы об устойчивости производственного процесса. 
На основе сформулированной теоремы рассматривается простейший пример управления процессом выполнения плана. 
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Введение 
В условиях жесткой рыночной конкуренции каж-

дое предприятие стремится привлечь клиента наибо-
лее выгодным предложением. С точки зрения потре-
бителя, оптимальным является товар с максималь-
ным качеством при минимальной стоимости. При 
этом понятие качества, с современной точки зрения, 
значительно изменяется – важным аспектом стано-
вится своевременность и отсутствие срывов поставок 
продукции, что во многом зависит от устойчивости 
процесса производства. Устойчивость в данном слу-
чае понимается в том смысле, что процесс выполне-
ния производственного плана (ПП) слабо реагирует 
на внешние возмущения.  

Пусть произошло возмущение производственного 
плана (поломка станка, отсутствие заготовок, болезнь 
работника и т. п.). Для исправления возникшей ситуа-
ции могут применяться различные методики [1]. Один 
из возможных вариантов – создание нового плана, 
имеющего в будущем общую точку с исходным [2, 3]. 
При успешном достижении планом общей точки 
можно продолжить выполнять исходный план. Дру-
гим возможным вариантом является сдвиг всех опе-
раций, без изменения структуры плана [4].  

Предлагается использовать подход, позволяющий 
управлять процессом выполнения так, что даже при 
возникновении возмущений план был бы выполнен. 

 
Математическое описание производственного 
плана 
Производственный план будем рассматривать как 

динамическую систему с дискретным временем. При 
этом процесс выполнения ПП можно представить 
как переход от одного состояния системы к другому. 
Для описания ПП введем фазовое пространство, в 
котором каждому состоянию системы соответствует 
своя точка 1 2( , ..., )nX X X  , где 1,..., nX X  – раз-

мерности пространства состояний, значением кото-
рых является число произведенных номенклатурных 
единиц из расширенной матрицы главного календар-
ного производственного плана (ГКПП) [5]. Отметим, 
что так как размерности iX  являются дискретными 

величинами, то пространство Π является дискрет-
ным. 

Дискретный план в характеристическом про-
странстве представляет собой некоторую ломаную 
траекторию, задающуюся системой (1) или вектор-
значной функцией от времени (2): 

( ),i iX F t                               (1) 

1( ), { ,..., },n iX F t X X X X N   ,           (2) 

где ( )iF t  – дискретные табличные функции, опреде-

ляющие значение i-й компоненты точки плана в про-
странстве состояний. 

На рис. 1 представлена траектория выполнения 
плана, состоящего всего из одной номенклатурной 
группы 1.X  Точки на графике означают, что в мо-

мент времени 1t  должно быть изготовлено 11X  но-

менклатурных единиц, в момент времени 2 12t X  

номенклатурных единиц и т. д. Момент времени 3t  

соответствует концу планового периода. 
 

  
 

   
Рис. 1. Невозмущенный и возмущенный ПП с единствен-

ной номенклатурной группой 
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Будем называть невозмущенным такой план, точ-
ки которого соответствуют существующей расши-
ренной матрице ГКПП (рис. 1) [5]. Пусть в опреде-
ленный момент времени 2t  произошло некоторое 

возмущение. При этом вместо запланированных 13X  

номенклатурных единиц было произведено 
*
13 13X X  (рис. 1). Такой план производства будем 

называть возмущенным. 
Перейдем от дискретного описания плана к не-

прерывному. Для этого введем новое пространство 
состояний 1 2( , ..., )nX X X     , где значение компо-

нент определяет нецелое число изготовленных дета-
лей. Введенное таким образом описание процесса 
выполнения плана позволяет говорить о «частично 
завершенном» изделии. 

В качестве метрики   в пространствах   и 
~

 

может быть использована любая функция, характе-
ризующая расстояние между двумя планами в про-
странстве состояний. При этом, например, евклидова 

метрика * * 2 * 2
1 1( , ) ( ) ... ( )n nd X X X X X X      

будет менее предпочтительной в сравнении с метри-

кой * * *
1 1( , ) max{ ,..., }n nd X X X X X X    в связи 

с тем, что во втором варианте норма приобретает 
четкий физический смысл, означающий максималь-
ное отклонение планов по всем номенклатурным 
группам. Для обозначения приоритетов предприятия 
могут быть использованы взвешенные метрики 

* * *
1 1 1( , ) max{ ,..., }n n nd X X k X X k X X   , коэффи-

циенты ik  которых определяют важность соответст-

вующих номенклатурных типов. 
Для управления процессом выполнения произ-

водственного плана введем функцию ,U  опреде-
ляющую управление ПП. В зависимости от вида U  
можно выделить три основных класса функций 
управления: автономные (или стационарные), не 
зависящие от времени вида 1( ,..., ),nU U X X  неав-

тономные, зависящие от времени 

1( ,..., , )nU U X X t и обобщенные (их комбинаций) 

вида 1( ,..., , )mU U D D t , где , 1..iD i m  – параметры 

производства. 
Для непрерывного производственного плана мож-

но ввести описание ПП в виде системы дифференци-
альных уравнений: 

'( ) ( )i
i i

dX
f t F t

dt
 

   ,                      (3) 

где if
  – дискретные табличные функции, опреде-

ляющие изменение значения i-й компоненты точки 
плана в пространстве состояний. 

В связи с возможностью взаимно-однозначного 
сопоставления дискретных и непрерывных планов, 
здесь и далее будем рассматривать только непрерыв-
ные варианты описания плана. 

Описание процесса выполнения ПП можно запи-
сать в виде: 

i
i i

dX
f u

dt
 

   ,                           (4) 

где iu  – функция управления для i-й номенклатур-

ной позиции. 
Начальным условием для системы (4) является 

начальная точка 0M  траектории ПП в его фазовом 
пространстве в начальный момент времени 0t : 

0 0 0 0
0 0 1 1 1 0 0: ( ,..., ); ( ),..., ( ), 1, .i n nt t M X X X F t X F t i n         

     (5) 

Следует отметить, что точка фазового простран-
ства 0M  соответствует началу планового периода 

(наличию изделий каждого номенклатурного типа на 
момент времени 0t ). 

При возникновении возмущения в процессе вы-
полнения плана процесс будем разделять на две части. 
Пусть возмущение произошло в момент времени pt . 

При этом первая (невозмущенная) часть процесса со-
ответствует интервалу времени 0[ , ]pt t , а вторая часть, 

соответствующая возмущенному процессу выполнения 
ПП, в интервале [ , ]p nt t  (рис. 2). Отметим, что невоз-

мущенная часть процесса не будет иметь значения, так 
как до момента возмущения процесс выполнения пла-
на полностью соответствовал невозмущенному плану 
производства и все запланированные объемы изготов-
ленной продукции были успешно произведены. В свя-
зи с этим рассматривается только вторая (возмущен-
ная) часть процесса. При этом задача устойчивого вы-
полнения плана сводится к задаче отыскания такой 
функции управления, которая бы обеспечила устойчи-
вое выполнение возмущенного ПП. 
 

 
Рис. 2. Разделение процесса выполнения ПП после 

возникновения возмущения 
 
Возмущения любой природы в процессе выпол-

нении плана влекут за собой изменение объемов 
произведенных изделий. Объем изготовленной про-
дукции после возникновения возмущения: 

1 11 1: ( ,..., ); ( ) ε ,...,

( ) ε , 1, ,

p pp
p p i p

p
n n p n

t t M X X X F t

X F t i n

  

  

     

  
     (6) 

где εi  – возмущение по i-му номенклатурному типу 

(разница между запланированным объемом продук-
ции и реально произведенным). 
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Точка pM
~

 фазового пространства является на-

чальной точкой (начальным условием) для возму-
щенного производственного плана. 

Введем следующее определение: если в плане X  
для любого сколь угодно малого положительного 
числа ε  можно найти такое положительное δ(ε),  что 

при всяких возмущениях ε ,i  удовлетворяющих ус-

ловию δpM  и при любом pt t  будет выпол-

няться неравенство εtM  , то процесс выполнения 

плана X  является устойчивым. В противном случае 
выполнение плана X  – процесс неустойчивый.  

Графически это определение интерпретировано 
на рис. 3, где M  – изображающая точка отклонения 

плана; 0M  – точка, соответствующая невозмущен-

ному плану, с нулевыми отклонениями; pM  – точка 

возникновения возмущения в pt ; tM  – конечная 

точка процесса; ϵ – величина возмущения. 
Данное определение устойчивости ПП сводится 

к следующему: если возмущение (ϵ) не превосходит 
некоторого критического значения (), то план будет 
успешно выполнен с отклонением на конечном эта-
пе, не превосходящем максимально допустимое (). 
Допустимое отклонение в данном случае – это такой 
объем невыпущенной продукции, при котором план 
можно считать выполненным. Это отклонение опре-
деляется стратегией и контрактными обязательства-
ми предприятия. Критическое значение отклонения, 
при котором план остается устойчивым, определяет-
ся, по существу, текущими мощностями предприятия 
– чем больше мощности, тем больше может быть 
возмущение. 

 

 
Рис. 3. Графическое представление устойчивости ПП 

 
Можно сформулировать следующую теорему 

(аналог теоремы Ляпунова об устойчивости движе-
ния) для определения устойчивости производствен-
ного плана [6]. 

Т е о р е м а. Если для дифференциальных урав-
нений, описывающих возмущенный процесс выпол-
нения ПП, можно найти знакоопределенную функ-
цию управления ,U  производная которой 'U  была 
бы знакопостоянной функцией противоположного 
знака с U  или тождественно равна нулю, то произ-
водственный план будет устойчивым.  

Теорема является критерием возможности ис-
правления плана при возникновении возмущений. 
Если условие теоремы выполняется, то можно сде-

лать вывод о принципиальном существовании воз-
можности успешно выполнить план при текущих 
ограничениях на производственные ресурсы и, сле-
довательно, об устойчивости плана. 

В качестве простейшего примера рассмотрим план 
X с одной номенклатурной группой. Пусть в момент 

времени 2t  произошло возмущение и вместо 20 ( 2
1X ) 

изделий было изготовлено 15 ( *2
1X ). Найдем такую 

функцию управления, при которой процесс выполне-

ния возмущенного плана *X  останется устойчивым 
(для максимального отклонения ε 1).  Для вычисле-

ния отклонения планов будем пользоваться нормой 

вида * * *
1 1( , ) max{ ,..., }n nd X X X X X X   . Исход-

ные данные и результаты расчетов приведены в таб-
лице. 

 
Исходные данные и результаты расчетов 

 
1X  *

1X  u *
1 1X X  

1t  10 10 – 0 

2t  20 15 – 5 

3t  30 27 2 2 

4t  40 39 2 1 

 
Проанализируем полученные результаты. Оче-

видно, что самое простое управление планом сводит-
ся к увеличению объемов выпускаемой продукции. 
В связи с этим выберем простейшую функцию управ-
ления в виде ( ) const,u t a   соответствующую уве-

личению объемов на константную величину а. Взяв 
в качестве примера 2a  , получим устойчивый про-
цесс выполнения плана. Другими словами, речь идет 
о том, что процесс выполнения плана будет устойчи-
вым, если мощности предприятия позволяют увели-
чить выпуск продукции ( 1X ) на 2 единицы. 

 

Выводы 

В работе предложена методика исследования ус-
тойчивости производственного плана при возникно-
вении возмущений (поломка оборудования, срыв 
поставок сырья и т. п.). Вводится специальное про-
странство, определяемое совокупностью изменяю-
щихся состояний изготовления всех необходимых 
изделий в процессе их производства. На основе ма-
тематической теории устойчивости формулируется 
определение устойчивого производственного плана 
и теорема об устойчивости процесса его выполнения. 

Предложенный подход позволяет отслеживать 
выполнение производственного плана и оценивать 
его устойчивость при возникающих возмущениях. 
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РЕШЕНИЕ СИСТЕМЫ УРАВНЕНИЙ ЛИНЕЙНОГО КОНТАКТА  

СПИРАЛЬНОГО КАНАТА ТИПА «ВАРРИНГТОН» 
 
Получены новые решения системы уравнений линейного контакта спирального каната типа «Варрингтон» не требующие примене-

ния метода последовательных приближений. 
 
Ключевые слова: система уравнений, линейный контакт, спиральный канат 
 
 

На основе метода последовательных приближе-
ний в работе М. Ф. Глушко (Стальные подъемные 
канаты. Киев : Техника, 1966) было получено реше-
ние системы уравнений линейного контакта (1) про-
волок спирального каната типа «Варрингтон» 
(рис. 1). Высокая трудоемкость этого метода ограни-
чивает его применение и почти всегда требует какой-
либо программной реализации. Кроме того, остается 
открытым вопрос относительно сходимости итера-
ционного процесса. Учитывая вышесказанное, полу-
чим новые решения системы (1). 

На рис. 1 обозначено: 1 2 3,  ,  r r r  – радиусы слоев 

проволок «1», «2», «3» соответственно; 1 2 3,  ,      – 

диаметры проволок слоев «1», «2», «3» соответст-
венно; 1 12 23,  ,      – полярные углы контакта прово-

лок «1», «1-2», «1-3» соответственно. 

 
 

Рис. 1. Поперечное сечение спирального каната типа      
«Варрингтон» 



<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /None
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Error
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments true
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /CreateJDFFile false
  /Description <<

    /BGR <>
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000410064006f006200650020005000440046002065876863900275284e8e9ad88d2891cf76845370524d53705237300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef69069752865bc9ad854c18cea76845370524d5370523786557406300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /CZE <>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ESP <>
    /ETI <>
    /FRA <>
    /GRE <>

    /HRV (Za stvaranje Adobe PDF dokumenata najpogodnijih za visokokvalitetni ispis prije tiskanja koristite ove postavke.  Stvoreni PDF dokumenti mogu se otvoriti Acrobat i Adobe Reader 5.0 i kasnijim verzijama.)
    /HUN <>
    /ITA <>
    /JPN <FEFF9ad854c18cea306a30d730ea30d730ec30b951fa529b7528002000410064006f0062006500200050004400460020658766f8306e4f5c6210306b4f7f75283057307e305930023053306e8a2d5b9a30674f5c62103055308c305f0020005000440046002030d530a130a430eb306f3001004100630072006f0062006100740020304a30883073002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee5964d3067958b304f30533068304c3067304d307e305930023053306e8a2d5b9a306b306f30d530a930f330c8306e57cb30818fbc307f304c5fc59808306730593002>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020ace0d488c9c80020c2dcd5d80020c778c1c4c5d00020ac00c7a50020c801d569d55c002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /LTH <>
    /LVI <>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken die zijn geoptimaliseerd voor prepress-afdrukken van hoge kwaliteit. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /POL <>
    /PTB <>
    /RUM <>
    /RUS <>
    /SKY <>
    /SLV <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /TUR <>
    /UKR <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents best suited for high-quality prepress printing.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /ConvertColors /ConvertToCMYK
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /DocumentCMYK
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure false
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles false
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /DocumentCMYK
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /UseDocumentProfile
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice


